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Инструкция по подключению интерфейса к поворотке и настройке 
программного обеспечения. 

 
http://ut2hi.qrz.ru/UT2HI/sat_int_v4.htm 

 
Кременчуг. 2006 г. 

 
 

Интерфейс предназначен для соединения поворотных устройств с персональным 
компьютером, на котором установлено программное обеспечение для отслеживания положения 
искусственных спутников земли, луны, солнца и позволяет в автоматическом режиме 
поддерживать направление антенны на заданный объект. Интерфейс собран и проверен в работе 
совместно с программой “Orbitron”. V.3.71 www.stoff.pl и драйвером “WispDDE” подробее о 
настройках ПО см. ниже. 

 
 
 

Назначение органов управления: 
 
 
В процессе работы компьютерной программы, значения углов азимута и элевации 

рассчитанные сат-треккерной программой передаются через СОМ-порт в интерфейс и 
отображаются на матричном ЖК-дисплее. 

Для ручного управления антенной, например, без саттреккерной программы (а можно и 
совместно, но предварительно отключив работу соответствующего драйвера кнопка «1» 
рис.4 ) предусмотрены органы управления – девять кнопок, назначение которых следующее 
(Рис.1): нажатие кнопки «8» позволяет предустановить угол азимута в «0» градусов, «11» – 90 
градусов, «9» – 180 градусов, «7» – 270 градусов, что соответственно отображается на ЖКИ 
дисплее «12». Кнопки «1», «2» – пошаговое (меньше-больше 10 градусов) изменение азимута, 
Кнопки «4», «5»  – пошаговое (меньше-больше 5 градусов) изменение угла элевации. Нажатие 
кнопки «3» включает предустановки азимута и элевации на исполнение, значение предустановки 
переписывается на место данных с компьютера. 
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Рис. 1 
 
где 
1 – Азимут -10 град. 
2 – Азимут +10 град. 
3 – Установить антенну в позицию Азимута и Элевации 
4 –  Элевация -5 град. 
5 – Элевация  +5град. 
6 – Индикатор работы мотора привода Азимута (красный цвет) 
7 – Предустановка азимута в 270 град. 
8 – Предустановка азимута в 0 град. 
9 – Предустановка азимута в 180 град. 
10 – Индикатор работы мотора привода Элевации (красный цвет) 
11 - Предустановка азимута в 90 град. 
12 – ЖКИ дисплей. 
13 – Индикатор включения питания (зеленый цвет).  
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Рис. 2 
 
 

 
где 
1 - Разъем для соединения с поворотным устройством. (DB-9 «папа») 
2 – Разъем для соединения с персональным компьютером. (DB-9 «мама») 
3 – Выключатель питания 220В. 
4 – Разъем для подключения сетевого шнура. 
      Предохранитель находится внутри  корпуса 
 
Назначение разъемов внешних подключений также указано на нижней крышке корпуса 

интерфейса. 
 
 
Внимание ! Во избежание порчи оборудования все подключения 

делать при выключенном питании всех соединяемых компонентов !!! 
 
 
 

Подключение к компьютеру: 
 
 
Соедините разъем «2» с помощью прилагаемого шнура (сторона компьютера и интерфейса 

обозначена на корпусе разъема) со свободным СОМ-портом Вашего компьютера.  При отсутствии 
СОМ порта, например в современном ноутбуке, используйте переходник USB to COM. 
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Подключение к поворотному устройству: 
 
Руководствуясь прилагаемой принципиальной схемой интерфейса распаяйте и подключите 

к поворотке прилагаемый разъем (DB-9, «мама»), соединяющий интерфейс и поворотное 
устройство  в соответсвии с назначением выводов: 
 
 

Таблица 1 
 

Номер вывода Назначение 
1 Элевация 
2 Азимут вправо 
3 Элевация вверх 
4 Азимут влево 
5 Элевация вниз 
6 Азимут 
7 Свободный 
8 Общий управления 
9 Общий сигн. Азимут/элевация 

 
 
 
Выводы 2-5 имеют отрицательный (активный - земля) уровень при работе. 
 

Соединения желательно выполнять многожильным проводом для исключения поломок 
кабеля в процессе эксплуатации! 

 
Удалите защитную пленку с ЖКИ индикатора. 
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Рис. 3* 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(*вариант исполнения в другом корпусе) 
 

mailto:ut2hi@qsl.net
http://ut2hi.qrz.ru


-6- 

15.12.2006      E-mail ut2hi@qsl.net  Web Site: http://ut2hi.qrz.ru 

 
Настройка программного обеспечения для работы с интерфейсом: 

 
Дальнейшее описание изложено на примере программы «Orbitron» см. 

(http://www.stoff.pl) 
 
1. Скачиваем из интернета программу, инсталлируем ее. Также с 

указанного сайта берем WisP драйвер (если нет – взять можно на 
сайте http://ut2hi.qrz.ru ), необходимый для работы программы с 
интерфейсом и инсталлируем его. 

2. В главном меню программы перейти на вкладку «Ротор/Радио» 
(предполагается, что первоначальные установки типа 
географических координат пользователя уже сделаны) и нажать 
кнопку «1» см. Рис.4 (при первом нажатии программа предложит 
указать ей месторасположение ранее инсталллированного 
драйвера WisP) 

3. В открывшемся окне драйвера WisP Рис.5 войти в меню 
«Settings» -> «Rotor» см. «1» Рис. 5 

 
 
 

 
Рис.4 

 
 

4. Установить параметры связи: Тип интерфейса GS232, «1», 
скорость работы СОМ-порта – 19200 «2», Шаг управления 
повороткой  - любое из значений 1, 2, 3, 4, 5 «3», номер СОМ-
порта «4»  см. Рис.6, после чего нажать последовательно кнопки 
«5», «6» 

5. Для автоматического управления направления антенной на 
отслеживаемый спутник поставить галочку «2» см. Рис.5 
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Рис. 5 
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Рис.6 

Налаживание устройства: 

Для налаживания интерфейса необходимо установить напряжения обратной связи  
«Элевация» и «Азимут» снимаемые с разъема  «1», ножки «1» и «6». см. Рис.2, таблица 1 в 
крайних положениях антенны - соответственно 1,25 Вольт (90 град) и 5 Вольт (360 град.). Для 
этого:  

 1. Вручную установите антенну в крайнее положение азимута и элевации.  

2. Кнопками предустановки установить значение азимута 360 град. и элевации -90 град. Нажать 
кнопку исполнения команды (Программа драйвера “WispDDE” на компьютере должна быть 
выключена!).  

3.  Вращая медленно подстроечными резисторами R5, R6 добиться выключения двух контрольных 
светодиодов на передней панели интерфейса. Проделать указанную операцию несколько раз. 

4.  Проверить отработку команд при установке в других положениях азимута и элевации. 

5. Проверить работу интерфейса в комплексе с сат-треккерной программой «Orbitron» 
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Комплектность: 

Интерфейс в сборе – 1 шт. 

Шнур питания сеть 220вольт – 1 шт. 

Шнур для СОМ-порта – 1 шт. 

Разъем подключения к поворотному устройству – 1 шт (в комплекте с корпусом) 

Запасной предохранитель – 1 шт. 

Данная инструкция  - 1 шт. 

Приложения (чертеж печатных плат и схема) – 3 листа. 
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